1.2 Parcours Informatique Electronique
MallE3A- Mathématiques
Année universitaire 2023/2024

Controle Terminal
2 heures

Lusage de toul document est interdil. Le seul dispositif électronique autorisé est la calculatrice
non programmable.

Exercice 1

—

(t) =2+ %
Soit la courbe paramétrée définie par : M (1) o 0T

1. Calculer 2'(t) et 3/'(t).
2. Déterminer le point stationnaire M (t).

3. Dessiner l'allure de la courbe en M(ty) en précisant le sens de déplacement. (On pourra
poser h =t — t; et faire un développement limité de z(t) et y(t) en t = t; & Pordre 3.)

Exercice 2

1. Calculer les primitives suivantes :
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(b) f:n3—$2+4$—4d$

2. Calculer les intégrales suivantes :
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sin(z)
(a) ﬁ T cosd( )dr (on pourra poser u = cos(z))

(b)./(; e” ¥ sin(x)dx

3. Calculer laire de la portion du plan comprise entre la courbe representative (C;) de la
fonction f(z) = /z, la droite (D) d’équation y = z — 2 et 'axe des abscisses. (On pourra
faire une représentation graphique, chercher les points d’intersections de la droite (D) avec
I’axe des abscisses et avec la courbe de f et enfin observer qu’on peut scinder cette portion
du plan en deux sous domaines).

Exercice 3
On considére Péquation différentielle (F) : ¢’ +y' — 6y = (22° — z + 1)¢”
1. Déterminer les solutions yy de 1'équation homogene (Fy) associée a (I).

2. Déterminer une solution particuliére y, de (F) de la forme y,(z) = Q(z)e", ou @ est unc
fonction a chercher.

3. Déterminer les solutions générales de (E).
4. Déterminer la solution de (F) vérifiant 3/'(0) = 0 et y(0) = 0.



