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Exercice 1

1
)

Soit la courbe paramétrée définie par : M(t) E) 14, tellesl .
y(t) =t — 2t

1. Calculer 2'(t) et /().
2. Déterminer le point stationnaire M (tp).

3. Dessiner 'allure de la courbe au point M (tp), en précisant le sens du déplacement. (On
pourra poser h = t — g et effectuer un développement limité de z(t) et y(t) en t = ¢,
jusqu’a l'ordre 3.)

4. Etudier les branches en t — 0 et en t — o0.

Exercice 2

1. Calculer les primitives et les intégrales suivantes :

(a) f(2$3 +z° — 4z +3)dz  (b) /(332 +4z+2)*(z+2)dz  (c) fo cos(z)dz

(d) f md:c (e) f e3m21n(3:)d.x (f) / * cos(x)dx

2. Calculer la longueur de la courbe (C) définie par la représentation paramétrique M (t) :
B(t) = ebcos(t),  y(t) = e'sin(t), te0,2n].

3. Déterminer l'aire de la région délimitée par les courbes (Cy) et (C,) associées respectivement
aux fonctions f et g, définies par :

f(z) =2* + 42 -3, glz) =-a*+2z+1.
Exercice 3

Pour chaque équation différentielle suivante, déterminer d’abord la solution générale de I’équa-
tion homogene (Fjy) associée a (E), puis trouver une solution particuliére y, de (£). En déduire
ensuite la solution générale compléte de (£).

1. (E):y + 2y = cos(x) (y, = Acos(z) + Bsin(z) o A, B sont des constantes)
DL (B 1 g =8 by = it (yp = Q(z)e® ot @ est un polynome)
3. (E):y"—2y' +2y = e® cos(2z) (y, = (Acos(2z)+ Bsin(2z))e” ou A, B sont des constantes)



